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Indagine di mercato relativa alla fornitura di sistema di chirurgia con assistenza robotica per

impianti protesi di ginocchio per le esigenze dell’Ausl di Imola

OGGETTO:

Con riferimento alla necessità di esperire un'indagine conoscitiva di mercato relativa alla fornitura un

sistema di chirurgia con assistenza robotica per impianti di protesi di ginocchio per le esigenze dell’Ausl di

Imola, si richiede a codesta Ditta se produce e/o commercializza il seguente sistema:

Dimensioni ridotte e portabilità, per cui risulta adatto per il trasporto in ospedale e da sala

operatoria

I mage-free - Bone Morphing e pianificazione intraoperatoria in tempo reale; per consentire di

registrare l'anatomia del paziente senza richiedere l'utilizzo di immagini preoperatorie (TAC o

RMN) e per supportare interventi chirurgici anche in casi di deformità e dove è necessario

intervenire in presenza di mezzi di sintesi che non è possibile rimuovere.

Manipolo robotico ergonomico e maneggevole con fresa di precisione (effetto fresa non

utilizzo di sega), che consente libertà di movimento sul campo sterile e che garantisce la

resezione ossea sempre sotto controllo del robot per rispettarne completamente la

pianificazione decisa dal chirurgo .

Si precisa che tale indagine ha solo fini esplorativi e gli Operatori Economici, per il solo interesse

manifestato alla presente indagine, non potranno vantare alcun titolo, pretesa, preferenza o priorità in

ordine all’avvio o all’affidamento della fornitura.

Qualora Codesta ditta produca e/o commercializzi il prodotto sopra descritto dovrà inviare la sola

, mediante piattaforma Sater, entro e non oltre i termini indicati nel portaledocumentazione tecnica

medesimo, ovvero ore 12:00 del giorno 26.06.p.v.

Distinti saluti.
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